GEOMETRIA PRZEKROJU

1. CHARAKTERYSTYKI GEOMETRYCZNE FIGUR PLASKICH

Oznaczenia:
(Y, z) - dowolny uktad wspétrzednych
(Y., Z.) - centralny uktad wspotrzednych, "réwnolegty" do ukfadu (y, z)
A - pole powierzchni figury
C - srodek ciezkosci figury
Yq» Z, - Wspotrzedne srodka ciezk. figury C w dowolnym ukt. wspétrzednych (y, z)

z

1.1. Momenty statyczne Sy :szA Sz :”ydA
A A

1.2. Potozenie $rodka ciezkosci C zs =Sy /A ys =S;/A
1.3. Momenty bezwtadnosci, moment dewiacji

|y:“’z2dA (> 0) |z:Hy2dA (>0)
A A

Io=Up2dA=”(y2+22)dA=IZ+Iy (> 0)
A A

lyz =”ysz (<=>0)
A

1.4. Promienie bezwtadnosci

iy =1y /A i, =12/A

2. Translacja ukiadu wspoéitrzednych - twierdzenie Steinera

2 2
Iy:|y0+AZS IZ:IZC+AyS IyZ:|y02C+AySZS
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3. Obrét ukiadu wspotrzednych

Iy +1 [y -1 .
ly = y2 Z+Y_Zcos2a-ly;sin2a
Iy +1 Iy —1 .
I, = y2 2 _Zcos2a +ly;sin2a
ly 1z .
lyz = 5 sin2a + 1y, cos2a

4. Gléwne osie i momenty bezwladnosci
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5. Algorytm wyznaczania poftozenia gidwnych, centralnych osi bezwiadnosci i
obliczania gtéwnych, centralnych momentéw bezwtadnosci
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Przyja¢ dowolny ukfad wspétrzednych (x, y)

"wygodny" do obliczenh

1 . _J
( N\
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Obliczy¢ centralne momenty bezwtadnosci
( twierdzenie Steinera )
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lyeze = lyz=AVYs %
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Obliczy¢ gtéwne centralne
momenty bezwtadnosci
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Wyznaczy¢ potdzenie gtéwnych centralnych

osi bezwtadnosci
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6. Charakterystyki wybranych przekrojow
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